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技术背景

主要使用领域

本发明属于图像处理、人机交互和机器视觉技术领域，具体涉及一种主 动结构

光的双目深度感知方法。

技术创新内容

结合双目立体测距和主动结构光编码的优势，大幅提高了深度测距的精度和空

间分辨率。

捕捉的输入图像包括所述物体移动过程中捕捉的一系列测试图像，并可根据所

估计的位置跟踪目标区域内物体的运动。

摘要

本发明提供了一种主动结构光的双目深度感知方法，采用编码图案投射器投射

出编码图案，对投射空间或目标物体进行结构光编码(特征标定)，再利用同一基线

上、左右对称地排列在投射器两侧的两个摄像头获取编码图案，通过预处理和投射

阴影检测，按图像块进行两种模式的块匹配运动估计(双目块匹配和自匹配)，求出

最优匹配块的偏移量，按深度计算公式求出深度值，并对投射阴影进行深度补偿，

生成高分辨率、高精度的深度信息。

本发明结合了双目立体测距和主动结构光编码的优点，可大幅提升深度测量的

精度和空间分辨率，且易于硬件实现。


