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技术背景

主要使用领域

本发明一种天线位姿调控系统，具体涉及一种基于介电高弹聚合物

驱动器的天线位姿调控系统。

技术创新内容

一种基于介电高弹聚合物驱动器的天线位姿调控系统，其特征在

于：包括上平面驱动器和下平面驱动器，安装在上平面驱动器和下平面

驱动器间周圈的多个直线驱动器，还包括用于驱动器控制以实现天线位

姿调整的人机交互式控制系统；受控天线垂直安装在上平面驱动器和下

平面驱动器中间位置。

和现有技术相比较，本发明具备如下优点：

1.电压驱动，设备简单，控制方便，成本低。

2.轻质，柔性，位移转角较大。

3.响应速度快，无噪声污染，环境适应能力强。

4.振动较小，对控制目标影响小。

摘要

一种基于介电高弹聚合物驱动器的天线位姿调控系统，包括上平面

驱动器和下平面驱动器，安装在上平面驱动器和下平面驱动器间周圈的

多个直线驱动器，还包括用于驱动器控制以实现天线位姿调整的人机交

互式控制系统；受控天线垂直安装在上平面驱动器和下平面驱动器中间

位置；人机交互式控制系统可通过按键和手柄分别调整加载于直线驱动

器与平面驱动器上的控制电压，分别产生直线位移和平面内位移，从而

实现天线摆动和平动，达到灵敏度可调节的天线姿态调整这一目标；本

发明具有低成本、轻质、柔性和无噪声等特点，能工作在强磁场环境，

并产生较大位移和转角，控制方法简单灵活，可以实现特定场合姿态调

整的需要。


