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技术背景

主要使用领域

本发明属于机械接合面力学领域，具体涉及一种基于曲面拟合的确定结合面接

触面积及刚度的方法。准确构建结合面特性参数模型将为复杂机械部件（如机床、

燃气轮机、汽车发动机等复杂机械系统）结合面优化设计提供理论基础。

技术创新内容
充分考虑了结合面的形状误差的三维形貌及微凸体真实三维形状对接触面积及

接触刚度的影响，从实际粗糙面形貌入手，摆脱了原先方法基于大量假设的缺点，

与有限元法相比，能够极大扩展计算面积，并提高计算效率。

摘要

一种基于曲面拟合的确定结合面接触面积及刚度的方法，先采用共聚焦显微镜

及三坐标测量来测量机械结合面微凸体形貌及表面波纹度和形状误差，得到的点云

数据用二元高次函数进行拟合, 从而得到接触表面最终解析式，然后单对微凸体接

触点位置判断及接触方向判断，在进行单个接触点弹 Hertz 接触计算，计算在力的

作用下接触变形与接触面积，最后进行接触面整体接触面积与接触刚度计算，得出

总接触面积与各方向接触刚度，与传统解析法相比，本方法有更接近真实形貌的优

点；与有限元法相比，本方法可扩大可计算的接触面积。


